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(S) Dispositif pour la prehension, le deplacement et la depose automatiques d'au moins un recipient en matiere 
relativement souple. 



(57) Les moyens de prehension et de depose sont consti- 
tues par au moins trois protuberances, rigides (11) faisant 
corps avec un support mobile (10) et intervenant lors de la 
montee et de la descente de ce support pour corffer au 
moins un pot (1). Chaque protuberance presente une par- 
tie ventrue forcant et deformant le col (5) du recipient Ces 
moyens comportent egalement une plaque (14) formant 
devetisseur par appui sur le pot et reliee a la plaque (40) 
porte-protuberances par I'intermediaire d'un verin. 
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Dispositrf pour la prehension, le emplacement et la depose 
automatiques d f au moins un recipient en matiere relativemerrt 
souple. 

La presente invention concerne un dispositif pour la 
prehension, le deplacement et la depose automatiques d'au moins un 
recipient en matiere relativement souple. 

Plus particulierement, le dispositif est destine a 
intervener entre un poste d « alimentation en pots, en general 
remplis d'un produit tel que de la creme, et un poste de condition- 
nement dans un carton. 

Jusqu'a present, le dispositif de prehension comporte une 
platine mobile se deplagant entre les deux postes precites en 
effectuant aux extremites du trajet, des mouvements de montee et de 
descente. Sous cette platine, sont montes pivotants autour de leur 
axe vertical des arbres munis a leur extremite inferieure d'un 
levier et a leur extremite superieure d'un pignon. Les leviers sont 
susceptibles d'occuper une position de prehension dans laquelle ils 
font saillie sous le et autour du col des pots et une position 
d'effacement dans laquelle ils echappent aux pots lors de leur 
soulevement ou de leur abaissement. Entre ces deux positions, les 
arbres pivotent et pour cela, ils sont actionnes par des 
creniailleres coulissantes engrenant avec les pignons, guidees sous 
la platine et mues par un dispositif d'entralnement . 

Ce dispositif de prehension met done en oeuvre une 
cinernatique compliquee et coOteuse, necessitant un entretien soigne 
en raison des conditions, particulierement agressives de leur 
utilisation. En effet, les machines implantees dans une chaine de 
conditionnement de la creme ou autre produit doivent §tre 
frequemment nettoyees, etant donne qu'elles sont souvent souillees 
par des fuites de creme. Ces nettoyages sont a- 1'origine 
d'oxydations, de grippages, d'usures anormales... et des lors, 
1 'entretien et la maintenance en pieces detachees sont des postes 
particulierement surveilles et coOteux directement, mais aussi 
indirectement par les temps morts que generent les pannes et les 
reparations ou I 1 entretien preventif. 
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La presente invention a pour but de remedier a ces 
inconvenients, en proposant un dispositif statique qui n'endommage 
pas les pots au moment de leur manipulation et surtout ne genere 
aucun defaut qui ulterieurement pourrait avoir des consequences 

05 graves : fuite de pots, pollution 

Dans ce but, le dispositif comporte toujours un support 
mobile entre deux emplacements de travail et equipe de moyens de 
prehension et de depose. 

Mais , conf ormement a 1 1 invention , ces moyens sont 

10 constitues, d'une part, par au moins trois protuberances rigides 
faisant corps avec le support, situees a distance sous celui-ci et 
reparties pour se placer autour du recipient a prendre, ces 
protuberances presentant une partie ventrue faisant saillie vers 
I'interieur pour forcer et deformer elastiquement le col dudit 

15 recipient lors de leur rapprochement, d l autre part, un element ' 
dev§tisseur s'etendant entre lesdites protuberances dans un plan 
parallele audit col, guide en translation parallelement a lui-meme 
et au support et relie a un dispositif d'actionnement alternatif 
prenant appui sur ledit support pour le deplacer entre une 

20 position escamotee proche du support et une position 
d 1 intervention eloignee dudit support s 1 etendant au-dela des 
parties ventrues des protuberances. 

Suivant une forme de realisation particulierement 
avantageuse, chaque protuberance est de forme spherique et reliee 

25 au support par une tige. 

Pour la prehension simultanee de plusieurs recipients 
ranges cote-a-cdte sur un m§me plan de reference et leur depose 
dans un carton d'emballage, le dispositif comporte deux plaques 
superposees dont la premiere est equipee de protuberances 

30 reparties entre les pots et est rnontee sous le support qui est 
anime d'un mouvement approprie de transfert entre un poste 
d 1 alimentation en recipients et un poste de conditionnement de 
ceux-ci dans des cartons, tandis que la deuxieme plaque disposee 
sous la premiere forme un devetisseur par appui sur les recipients 

35 et delimite des ouvertures pour le passage desdites protuberances, 
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la deuxieme plaque etant guidee en translation parallelement a 
elle-meme et a la premiere et reliee a un dispositif 
d'actionnement la deplacant entre les deux positions precitees. 

L'empietement de chaque protuberance sur le contour 
superieur du recipient a prendre est tel que, lors de 1 ' enf oncement 
de 1» ensemble des protuberances, le col du recipient et 
eventuellement son couvercle se deforment sans deterioration et 
qu'apres frahchissement, ceux-ci reprennent elastiquement leur 
forme initiale au-dessus des protuberances et permettent la 
suspension du recipient auxdites protuberances. 

Divers autres caracteristiques et avantages de 
1 'invention ressortent d'ailleurs de la description detaillee qui 
suit. 

Des formes de realisation de 1'objet de 1 'invention sont 
representees, a titre d'exemples non limitatifs, sur le dessin 
annexe. 

Sur ce dessin : 

- la figure 1 est une elevation-coupe prise suivant la 
ligne I-I de la figure 2 et illustrant une premiere forme de 
realisation d'un dispositif, conforme a 1' invention, concu pour la 
manipulation d'un seul recipient et schematise dans la position 
d' approche. 

- les figures 1A a ID sont des vues partielles 
representant des variantes de realisation des protuberances, 

- la figure 2 est une vue en plan prise suivant la ligne 
II-II de la figure 1, 

- les figures 3 a 5 sont des elevations-coupes partielles 
prises suivant la ligne III-III de la figure 1 et schematisant 
respectivement la position intermediaire d ' emboitement a force, la 
position de. prehension. libre et la position pour devetir, 

- la figure 6 est une elevation-coupe schematique 
montrant une deuxieme forme de realisation du dispositif, applique 
a la manipulation d'un ensemble de recipients, 

- la figure 7 est une vue en plan prise en coupe suivant 
la ligne VH-VII de la figure 6, 
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- la figure 8 est un plan schematique representant , pour 
le dispositif de prehension vu de dessus, le dispositif 
d'actionnement qui l'anime entre, d'une part, la position 
d r alimentation et de prehension, d' autre part la position de 
depose et de conditionnement dans un carton. 

Le dispositif de l f invention est destine a manipuler des 
pots 1 qui, ainsi que cela ressort de la figure 1, presentent un 
corps tronconique 2 s'evasant vers le haut a partir d'un fond 3. Le 
corps 2 comporte un col elargi 4 se terminant par un bord rentrant 
5 sur lequel un opercule 6 est scelle. 

Le pot ou autre recipient est constitue par une matiere 
souple ayant un certain nerf en ce sens qu'elle peut se deformer 
elastiquement et revenix a sa position initiale sans 
deterioration. II peut alors etre en matiere plastique et en 
particulier en polypropylene ou bien en carton . 

Un tel pot rempli de creme ou autre produit peut etre 
manipule tel quel et sans deterioration par le dispositif de 
l 1 invention. 

II peut egalement etre manipule dans les memes 
conditions lorsqu'il est coiffe par un couvercle 7 dont la jupe 8 
s'embolte et se clipe sur le bord rentrant 5 dudit pot. Aucune 
precaution de positionnement n'est alors a prendre par le 
dispositif relativement a la languette 9 du couvercle. 

Les figures 1 et 2 montrent une premiere forme de 
realisation du dispositif applique a la manipulation d'un seul pot 
1. Une telle manipulation est exceptionnelle, mais l'enseignement 
qui peut en etre tire est reproductible pour chacun des pots d'un 
ensemble . 

Le dispositif comporte une plaque superieure 10 dite 
fixe, .qui en realite est depla9able entre les deux postes precites 
suivant une trajectoire aux extremites plongeantes et cela gr§ce a 
un dispositif d'actionnement quelconque, en particulier par le 
dispositif schematise sur la figure 8 et decrit en detail dans ce 
qui suit. Cette plaque fixe 10, de forme carree, est munie de 
quatre protuberances spheriques 11 situees en-dessous de son niveau 
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et dans les angles. Dans 1'exemple represent^, chaque protuberance 
11 fait corps avec un manchon d'entretoisement 12 fixe contre la 
plaque 10 au moyen d'une vis traversiere 13. 

Le dispositif comporte egalement une plaque inferieure 14 
disposee sous la plaque superieure 10, guidee en translation 
parallelement a elle-meme ainsi qu r a celle-ci et assujettie a un 
organe d'actionnement alternatif permettant d l eloigner ou de 
rapprocher lesdites plaques 10 et 14 l'une de l 1 autre. La plaque 
inferieure 14 presente, en regard des protuberances 11, des 
passages 15 qui, dans cette forme de realisation, sont des encoches 
d* angle. 

Le dispositif de prehension fonctionne de la fagon 
exposee ci-apres. 

Comme le montre la figure 1, les plaques 10 et 14 sont 
rapprochees l'une de 1' autre et descendent suivant 1'extremite 
plongeante correspondante de leur trajectoire commune vers le 
poste d 1 alimentation ou se trouve le pot 1. Les protuberances 11 
sont situees au-dessus de ce pot et ainsi que cela ressort en 
projection de la figure 2, leur controur empiete sur celui du bord 
rentrant 5 dudit recipient ou sur celui de la jupe 8 du couvercle 
7, mais reste excentre par rapport a celui du col"4. De plus,, les 
generatrices de chaque protuberance s'eloignent progressivement du 
recipient a partir de leur contour ou section droite maximale en 
direction du bas, c'est-a-dire vers des sections paralleles de 
25 plus en plus petites. 

Les plaques 10 et 14 continuent a descendre et ainsi que 
cela ressort de la figure 3, les protuberances spheriques 11 
deferment localement de fagon elastique le pourtour du pot 1, 
e'est-a-dire le bord rentrant 5 de celui-ci et eventuellement la 
30 jupe 8 du couvercle 7. 

Lesdites plaques poursuivent leur descente et s'arr§tent 
apres avoir franchi le bord rentrant 5, lequel revient a sa forme 
initiale et fait obstacle aux protuberances spheriques 11 parvenues 
en dessous. Cela est illustre par la figure 4 et lorsque la plaque 
35 io remonte, elle entraine avec elle le pot 1 des lors que celui-ci 
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est maintenant suspendu auxdites protuberances spheriques 11. 

La plaque 10 suit la trajectoire de transfert et descend 
lorsqu'elle parvient au-dessus du carton positionne au poste de 
conditionnement. Elle depose alors le pot 1 dans le carton. 

La plaque inferieure 14 repose sur le pot 1 et son 
dispositif d*actionnement est mis en oeuvre pour tendre a ecarter 
les deux plaques l'une de l 1 autre, alors la plaque superieure 
amorge la trajectoire de retour en remontant. La plaque inferieure 
maintient le pot dans le carton pendant les protuberances 
spheriques 11 de la plaque superieure s'elevent et echappent au 
pourtour dudit pot en le deformant sensiblement de la meme fagon 
qu'a l r aller mais en sens inverse. 

Le pot est ainsi libere et reste dans le carton, tandis 
que le dispositif de prehension maintenant vide revient au poste 
d' alimentation pour prendre un nouveau pot. 

Le cycle de f onctionnernent decrit dans ce qui precede - 
necessite que les protuberances 11 soient ventrues. 

Des lors, au lieu d'etre spheriques, . elles peuvent 
presenter une autre forme de revolution, par exemple celle d'un 
tonneau (figure 1A) , d'une ogive (figure IB), d'un champignon 
(figure 1C, etc. . . 

Elles peuvent aussi etre des meplats profiles en coins 
(figure ID) . 

Ces protuberances peuvent etre metalliques, en matiere 
plastique dure ou autre. 

Le dispositif de prehension et de depose ainsi constitue 
(figures 1 a 5) permet de manipuler un pot 1 isole. II est bien 
evident que le meme dispositif permet de manipuler plusieurs pots 1 
disposes cote a cote. 

Cela est illustre par exemple pour la deuxieme forme de 
realisation schematisee sur les figures 6 a 8. Dans cet exemple, 
six pots 1.1 a 1.6 sont disposes suivant deux rangees de trois 1.1 
a 1.3 et 1.4 a 1.6 (figure 7). La plaque 10 fait corps avec deux 
protuberances 11.12 communes aux pots 1.1 et 1.2, deux 
protuberances 11.23 communes aux pots 1.2 et 1.3, deux 
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protuberances 11.45 communes aux pots 1.4 et 15 ainsi que deux 
protuberances 11.56 communes aux pots 1.5 et 1.6. Les 
protuberances de chaque jeu sont disposees symetriquement par 
rapport aux plans longitudinaux generes par les axes des pots. La 
plaque 10 fait egalement corps avec des protuberances 11.1, 11.3, 
et 11.4 et 11.6 disposees sensiblement a cheval sur les plans 
precites et cooperant avec les pots extremes pots extremes 1.1, 

I. 3, 1.4 et 1.6. 

Ainsi, les pots extremes 1.1, 1.3, 1.4 et 1.6 cooperent 
avec trois protuberances, tandis que les pots medians cooperent 
avec quatre protuberances cooperant egalement par paire avec 
lesdits pots extremes. 

La plaque 14 delimite des passages 15.12, 15.23, 15.45 et 
15.56- a travers lesquels les protuberances medianes 11,12, 11.23, 

II. 45 et 11.56 passent, ainsi que des passages 15.1, 15.3, 15.4 et 
15.6 a travers lesquels les protuberances d'angle 11.1, 11.3, 11.4 
et 11.6 passent. 

Le dispositif de transfert est illustre par la figure 8 
pour cette deuxieme forme de realisation. La plaque superieure 10 
fait corps avec un axe transversal 16 ou des tourillons alignes. 
Sur cet axe, sont montes pivotants, par 1 'intermediaire de paliers 
17, deux bras oscillants 18 decrivant une trajectoire 
semi-circulaire ccnvexe en haut. A leur extremite opposee, les 
bras sont accouples a un arbre 19 relie a un dispositif 20 
d^ntraxnement pour suivre le mouvement alternatif semi-circulaire 
precite. Par ailleurs, une cinematique simple permet de maintenir 
la plaque 10 perallele" a elle-meme lors de son mouvement 
semi-circulaire ; il s'agit pour l'un des bras 18 ou pour chacun 
des deux, de deux pignons 21 et 22 relies par une chaine sans fin 
23, le pignon 21 etant centre et fixe sur I'axe 16 et le pignon 22 
etant fixe sur le bati de la machine concentriquement a 1' arbre 19. 

Pour le mouvement relatif des plaques 11 et 14, pendant 
le transfert, un dispositif d f actionnement est prevu et illustre 
par les figures 6 et 7. La plaque superieure 10 fait corps avec 
deux montants 24 relies par une poutre 25. La plaque inferieure 14 
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fait corps avec quatre colonnes 26 traversant des ouvertures 27 de 
la plaque superieure et reliees deux a deux par des traverses 28, 
elles-memes reliees par une poutre 29. Entre les deux poutres 25 
et 29 sont montees des douilles 30 de guidage en translation 
verticale et un verin 31. Ces moyens 30 et 31 permettent de 
deplacer les plaques 10 et 14 parallelement l'une a l f autre en les 
eloignant ou en les rapprochant. 

Dans cette deuxieme forme de realisation, les 
protuberances 11 et la plaque inferieure 14 fonctionnent de la 
meme fagon que dans la premiere, pour la prehension des pots 1 ou 
leur depose en les devetissant. Le dispositif 16 a 23 permet 
concomitamment le transfert entre les deux postes A et B precites, 
d f alimentation en pots et de conditionnement dans un carton. 
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BEVENDICATIONS 
1.- Dispositif pour la prehension, le emplacement et la 
depose automatiques d'au moins un recipient, en matiere 
relativement souple, tel qu'un pot (1), le dispositif comprenant 
un support (16 a 23) mobile entre deux emplacements de travail (A 
et B) et equipe de moyens de prehension et de depose intervenant 
lors de la descente ou la montee du support, 

caracterise en ce que les moyens de prehension et de 
depose sont constitues, d'une part, par au moins trois 
protuberances rigides (11) faisant corps avec le support (16 a 
23) , situees a distance sous celui-ci et reparties pour se placer 
autour du recipient a prendre (1), ces protuberances presentant 
une partie ventrue faisant saillie vers l'interieur pour forcer et 
deformer elastiquement le col (5) dudit recipient lors de leur 
rapprochement, d' autre part, un element devetisseur (14) 
s'etendant entre lesdites protuberances dans un plan parallele 
audit col, guide en translation parallelement a lui-meme et au 
support et relie a un dispositif d'actionnement alternatif (31) 
prenant appui sur ledit support pour le deplacer entre une 
position escamotee proche du support et une position 
d' intervention eloignes dudit support s'etendant au-dela des 
parties ventrues des protuberances. 

2. - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que chaque protuberance (11) est un organe de forme spherique 
relie au support par une .tige...(12>« 

3. - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que chaque protuberance (11) est un organe en forme de tonneau, 
(figure lA),d' ogive de revolution (figure IB), de champignon 
(figure 1C) ou autre, dont la partie retrecie formant pied fait 
corps avec le support. 

4. - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que chaque protuberance (11) est conformee en coin (figure ID) , 
lequel est relie au support par une partie amincie. 

5. - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que, pour la prehension simultanee de plusieurs recipients (1.1 
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a 1.6) ranges cote a cote sur un meme plan de reference et leur 
depose dans un carton d'emballage, il comporte deux plaques 
superposees (10, 14) dont la premiere (10) est equipee de 
protuberances (11.1, 11.12, 11,23, 11-3, 11.4, 11.45, 11.58, 11.6) 

05 reparties entre les recipients et est raontee sous le support (16 a 
23) qui est anime d'un mouvement approprie de transfert entre un 
poste (A) d 1 alimentation en recipients et un poste (B) de 
conditionnement de ceux-ci dans des cartons, tandis que ia 
deuxieme plaque (14) disposee sous la premiere forme un 

10 devetisseur par appui sur les recipients delimite des ouvertures 
(27) pour le passage desdits protuberances, la deuxieme plaque 
etant guidee en translation (en 30) parallelement a elle-meme 
et a la premiere et reliee a un dispositif d'actionnement (31) la 
deplagant entre les deux positions precitees. 

15 6.- Dispositif selon l.'une quelconque des revendications 

1 a 5, caracterise en ce que l f empietement de chaque protuberance 
(11) sur le contour superieur du recipient a prendre est tel que, 
lors de 1' enforcement de 1' ensemble des protuberances, le col (5) 
du recipient (1) et eventuellement son couvercle (8) se deferment 

20 sans deterioration et qu'apres franchissement, ceux-ci reprennent 
elastiquement leur forme initiale au-dessus des protuberances et 
permettent la suspension du recipients auxdites protuberances. 
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